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Forschungsinteressen

Forschungsinteressen

Grundfrage: Wie planen und handeln Autonome Agenten?

@ mit mehreren Agenten ~» Multiagent Planning
@ und Planausfihrung ~~ Continual Planning
@ von Interaktionen ~~ Dialogue Planning

Anwendung: Planen und Robotik



[HIEING

Projekte

Cosy: Cognitive Systems for Cognitive Assistants

@ EU-Projekt (D, GB, S, SLO, F)
@ Grundlagenforschung
@ Ziel: Intelligente verkdrperte Agenten verstehen und bauen

DESIRE: Deutsche Servicerobotik-Initiative

@ BMBF-Projekt (Forschungsinstitute & Industrie)
@ Anwendungsforschung
@ Ziel: alltagstaugliche Serviceroboter

Unser Beitrag: Planung und Ausfiihrung von Aktionen und
Interaktionen



Themen fir BA-, MA- und Diplomarbeiten

Themen far BA-, MA- und Diplomarbeiten

Kontext flr alle Arbeiten:
MAPSIM: Simulationsumgebung fir Multiagentenplanung

@ Agenten beim Planen und Handeln zuschauen

@ Testumgebung fur Planungsverfahren vor Integration in
CoSy/DESIRE

@ Python + Komponenten in C und C++ (FF, VAL)

Ein Projekt — viele mégliche Themen. Idealerweise:
@ mehrere parallele, sich erganzende Arbeiten und
@ sich erganzende Personen

~» mehr Teamarbeit, mehr Synergien, mehr Spaf3



Themen fir BA-, MA- und Diplomarbeiten

Themen far BA-, MA- und Diplomarbeiten

Planung allgemein

@ Progressive Partial-Order Planning

© Beyond Partially Ordered Plans — Plans with Block
Structure

© Planning with Temporary Subgoals and Wishlists

Kontinuierliche Planung

© Plan Monitoring and Failure Detection
© Learning Assertions for Continual Planning

© Planning Memories — a Data Structure for Storing and
Reasoning about Continual Plans

@ Changing Planning Domains during Continual Planning




Themen fir BA-, MA- und Diplomarbeiten

Themen far BA-, MA- und Diplomarbeiten

Multiagentenplanung

© A Basic Algorithm for Continual Collaborative Planning
© Reasoning About Intentions in Collaborative Planning
@ Intention Recognition and Behaviour Prediction in MAP

Planung und Sprache

@ Mixed-Initiative Human-Robot Planning
@ Generating Referential Expressions for Verbalizing Plans
@® Summarizing Plans and Recognizing Goals




Themen fir BA-, MA- und Diplomarbeiten

Wie geht’s weiter?

Wenn Sie Interesse haben:
brenner@informatik.uni-freiburg.de
Treffen mit allen Interessierten:

@ so bald wie méglich

@ Festlegung eines gemeinsamen Projektrahmens und -ziels

@ individuelle Themenabstimmung, aber gréBtmdgliche
gegenseitige Befruchtung

@ danach: regelméBige Treffen (Austausch von Ideen, Code,
Literaturtipps, ...)



